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1.ZADATAK 
Uraditi industrijsku rampu sa automatskim podizanjem i spuštanjem u 
slučaju nailaska automobila i to :
-U slučaju nailaska automobila fotoćelija aktivira podizanje  do krajnjeg prekidača za gornji položaj rampe :

- Ostvariti vremensko kašnjenje pri spuštanju rampe u trajanju dovoljnom 
da auto prođe kroz barijeru

-Po završetku rampa se spušta i čeka nailazak sledećeg auta u položaju: čeka

-Napomena : Kada je rampa u pokretu ostvariti zvučnu i svetlosnu signalizaciju 

Zadatak realizovati pomoću sledeće opreme :

1.Programabilni logički kontroler : LOGO! Siemens ,maketa L0109
2.PC računar /ili notebook/ , kabl za vezu PC-PLC

3.Model Ind.Rampa sa napajanjem 220V i sopstvenim pogonom

4.Crtež Rampa1.lsc

5. Softver LogoComfot V5.0
2. RAD STUDENATA 
1. Proučiti uputstvo 

2. Proveriri naredbe Common ,General function i Special function

3. Izvršiti povezivane LOGO!- PC

4. Aktivirati program Logo konfort 5.0

5. Uneti program RAMPA1.lsc

6. Peći na simulaciju za proveru funkcije 

7. Uneti program u LOGO!

8. Prebaci LOGO! na RUN Mode

9. Proveriti automatski rad uređaja

3.Mere zaštite i sigurnost pri radu 

1.Zastita od strujnog udara je urađena preko uzemljenja i odgovarajućih osigurača .
2.PLC i rampa rade sa sniženim naponom 12V.
3.Obezbediti dovoljno prostara za bezbedno kretanje poluge rampe.
4. Pri radu voditi računa o kablovima i vezama da ne dođe do gnječenja i mehaničkog oštećenja provodnika.
5. Sve neispravnosti prvo prijaviti nadležnoj službi , a zatim pristupiti njihovom otklanjanju .
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3.1 Električna instalacija
Detaljan prikaz povezivanja je dat na slici  -Blok šema Ind. Rampe gde je važno uočiti sledeće :

1.Napajanje LOGO! je 24V, preko transformatora  a na taj napon se vezuju prekidači na ulazima (I1 do I3) . Izlaz je napojen tako što se napon vodi na jedana kraj prekidača na izlazu (npr.Q1) a izvodi sa drugog kraja prekidača suspojeni i vodi se prema masi ( ovde minus  kraj napona 24 V) .

2.U slučaju da se na izlazu koriste uređaji koji rade na 220V tada se dodaje (na DIN šinu) rele 12 V (špulna) čiji se kontakti napajaju sa 220V kako je dato na slici.

3.Za LED indikaciju na izlazu koristiti LED diode (odgovarajuće boje) sa predotporom 2k2 za 24 V i 1k2 za 12V. Presek provodnika je max.1.5 mm2.
3.2 Vremenski dijagam
Pre izrade  rešenja potrebno je definisati ciklus kao celinu pojedinih aktivnosti izlaza ili izvršnih organa . Na osnovu dijagrama ciklusa jasno se vidi funkcija uredjaja .

Ovde je : 

Q1 –motor diže , Q2-motor spušta i period kada oba čekaju na početak novog ciklusa .

Q3 – je sijalica koja blinka kada se rampa diže/spušta , a prilikom čekanja stalno svetli indikator – sijalica Q4.

Tačno definisan vremenski dijagaram je velika pomoć pri izradi programa , bez obzira koji je stepen složenosti u pitanju .

4.Opis načina rada uređaja

Ulazi : 



Izlazi :

I1 Foto ćelija



Q1-Rampa diže

I2 Mikroprekidač-gore

Q2-Rampa spušta

I4 Mikroprekidač-dole

Q3- Ur.u radu /





Q4- Čeka

Na ulazu uređja nalazi se foto ćelija koja se aktivira nailaskom automobila i ona aktivira flip-flop ,čijim akiviranjem  se pobuđuje izlaz Q1 i njegov flag M1.
Ovim su ostvareni uslovi da se rampa podiže sve do položaja gornjeg mikroprekidača I2.
Kada je dostignut gornji položaj gasi se Q1 i sa vremenskom zadrškom 4s / blok B08/aktivira spuštanje preko bloka Q2.
Za vreme kretanja uređaja aktivan je izlaz Q3 sa trajaanjeme impulsa 0.5s On i 0.5s Off /naizmenično svetlo –tamno na sijalici .
Prilog : Rampa – Šema delovanja 

Šema veze uređaja ,Vremenski dijagram
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4.1 Korišćeni blokovi  / Svi su digitalna kola /
Ulazi I1/I 3 ,I1 je taster sa trenutnim delovanjem .
Q1/Q3 – Izlazi ,  M1/M3 –flagovi koji pokazuju trenutnio stanje izlaza.
B07,B09 –I –kolo B05 ILI kolo ,osnovne logičke funkcije.
B06 i B08 su tajmeri sa podešavanjem vremena. 
5.1 Vežbe Rampa1-Osnovna kola ,Flip-flop
Kao pripremu za rad sa opisanim uređajem potrebno je radi boljeg razumevanja 

prethodno proveriti funkcije I /ILI-slika br.1 i br.2 . Aktiviranjem Ulaza I1 i I2  aktivira se Izlaz Q1, odnosno sijalica stalno svetli .

Kada se aktivira prekidač I3 ili I4 /ulazi/ aktivira se izlaz Q2.Ovde je obavezno koristiti prekidač , ane taster na ulazima , jer ova kola ne registruju trenutne promene signala .
Promena smera obrtanja motora (Kolo br.3)  se ostvaruje pomoću RS flip flopa kao memorijskog elementa .Na ulazu se nalaze tasteri (a ne prekidači) čijim se trenutnim delovanjem ostvaruje trajni izlaz ( Q3 , Q4) .Ako se izlazi odvedu na kontaktore za levi i desni smer obrtanja motora ovim se lako ostvaruje promena smera s tim što se prethodno mora ostvariti vremensko kašnjenje min 5s.
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Napomena : pritiskom na prekidač aktivira se izbor Swith(prekidač), momentary push buton (Taster) –biramo taster.
Funkcija pojedinih kola (1,2,3) lako se utvrđuje simulacijom u programu  na PC , ali se može proveriti unošenjem programau LOGO! i aktiviranjem pojedinih ulaza .

5.2 Vežbe rampa2-Tajmeri
Kod rampe je ostvareno vremensko kašnjenje u momentu kada je rampa u gornjem položaju pa do momenta kada počinje spuštanje .Vremensko kašnjenje je ovde prikazano za sledeće slučajeve :

1. Treptač – zadato vreme je 1s On ,1s Off što se postiže aktiviranjem prekidača I1.

Funkcija se može proveriti simulacijom.
2.Isključenje sa zadrškom –Realizovano preko bloka Off delay , kašnjenje je 5s

3.Uključenje sa zadrškom –realizovano preko kola On delay , kašnjenje je 3s

Napomena : 2 i 3 mogu da se restuju pre isteka vremena preko ulaza R ,blok B02/B08

4.Tajmer 5s  - Blok Off delay , uz mogućnost da se preko bloka B11 aktivira sledeće kolo ili blok preko prednje ivice signala . 
5.Elektronski migavac-Trajanje 1s on / 1s Off ,gasi se preko I5
Napomene:

- Broj korišćenih tajmera nije ograničen , a mesto izlaza može se koristiti funkcija 

M(flag) ako se ne zahteva aktiviranje izlaza .
-Broja ulaza (ukupno 8 , analogna 2) i izlaza (4) je ograničen , ali se može proširiti.

- Nekorišćeni ulazi kod blokova (I ,ILI i dr.) se ne zatvaraju sa H ili L (log1 ili log0)

a prekinuta linija je naznačena strelicom .

6. Zadadak : Aktivirati Simulaciju programa u edit modu za proveru ispravnosti 

1. Promeniti parametar vreme kod spuštanja i signala upozorenja pri 
ugašenoj simulaciji

2. Proveriti načina rada bloka RS /RS flip flop/

3. Uneti program i prebaciti na Run mode
4. Proveriti rad u ređaja u ručnom i automatskom režimu

5. Moguće opcije 
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6. Prilozi i crteži
Prilog 1: Programsko rešenje /FBD i Lader /
Prilog 2: Šema veza

Prilog 3: Izveštaj o radu studenta
Prilog 4: Vremenski dijagam
Prilog 5: Vežbe rampa 1
Prilog 6: Vežbe rampa 2

Prilog 7: ppt. prezentacija

	 
	IZVEŠTAJ O RADU STEDENTA :
	 
	 

	 
	Dana :                potpis:
	
	 

	 
	
	
	
	
	

	R.br.
	Aktivan ulaz
	 
	Aktivan izlaz 
	Vreme
	Napomena

	1
	 
	 
	 
	 
	 

	2
	 
	 
	 
	 
	 

	3
	 
	 
	 
	 
	 

	4
	 
	 
	 
	 
	 

	5
	 
	 
	 
	 
	 

	6
	 
	 
	 
	 
	 

	7
	 
	 
	 
	 
	 

	8
	Timers
	 
	 
	 
	 

	9
	 
	 
	 
	 
	 

	10
	 
	 
	 
	 
	 

	11
	 
	 
	 
	 
	 

	12
	 
	 
	 
	 
	 

	13
	 
	 
	 
	 
	 

	14
	 
	 
	 
	 
	 

	15
	 
	 
	 
	 
	 

	16
	Spec funkcije
	 
	 
	 
	 

	17
	 
	 
	 
	 
	 

	18
	 
	 
	 
	 
	 

	19
	 
	 
	 
	 
	 

	20
	 
	 
	 
	 
	 

	21
	 
	 
	 
	 
	 

	22
	 
	 
	 
	 
	 

	23
	 
	 
	 
	 
	 

	24
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2.1 Električna instalacija

Detaljan prikaz povezivanja je dat na slici  -Blok šema Parkinga za više automobila(10) gde je važno uočiti sledeće :

1.Napajanje LOGO! je 24V ,preko transformatora  a na taj napon se vezuju prekidači na ulazima (I1 do I3) . Izlaz je napojen tako što se napon vodi na jedana kraj prekidača na izlaz u (npr.Q1) a izvodi sa drugog kraja prekidača i vodi prema masi ( ovde minus  kraj napona 24 V) .

2.U slučaju da se na izlazu koriste uređaji koji rade na 220V tada se dodaje (na DIN šinu) rele 12 V (špulna) čiji se kontakti napajaju sa 220V. Kako je dato na slici.

3.Za LED indikaciju na izlazu koristiti LED diode (odgovarajuće boje) sa predotporom 2k2 za 24 V i 1k2 za 12V.Presek provodnika max.1.5 mm2.

2.2Vremenski dijagam

Pre izrade  rešenja potrebno je definisati ciklus kao celnu pojedinih aktivnosti izlaza ili izvršnih organa . Ovde je : 

Q1 –Ukupan broj  automobila koji su ušli na parking , aktivan kada je taj broj dostigao maksimalan  broj  mesta na parkigu  

 Q2- Ukupan broj  automobila koji su izašli  sa parkinga.

Q3 – je sijalica koja označava slobodan pristup kada ima slobodnih mesta  Q4.
Ulazi I1 , I2 su foto senzori koji registruju automobile na ulazu ,odnosno izlazu , a ulazi I3 ,I4 aktiviraju brojanje kada se počinje brojanje , odnosno kada se sistem resetuje
Tačno definisan vremenski dijagaram je velika pomoć pri izradi programa , bez obzira koji je stepen složenosti u pitanju .

3.0 Opis načina rada uređaja

Ulazi : 



Izlazi :

I1 foto ćelija ulaz


Q1-Ulaz na parking
I2 foto ćelija izlaz


Q2-Izlaz sa parkinga
I3 prekidač-set



Q3- Slobodno





I4 prekidač-reset 


Q4- Rampa /Veza/
Na ulazu uređja nalazi se dve foto ćelije koje se aktiviraju  nailaskom automobila i one aktiviraju brojač ,a time  se pobuđuje izlaz Q1 i njegov flag M1.

Kada je dostignut maksimalan broj automobila flag M1 blokira izlaz Q3 /SLOBODNO / i preko
M3 blokira podizanje rampe , odnosno ulaz sledećeg automobila.

Ulaz I2 broji automobile na strani izlaza tako da se lako poredi broj automobila koji su ušli i onih koji su izašli.

Kompariranjem ova dva stanja dobija se pravo stanje na parkingu u svakom trenutku .

Prilog :

Parking – Šema delovanja 

Šema veze uređaja

Vremenski dijagram
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4. Korišćeni blokovi  / Svi su digitalna kola /
Ulazi I1/I 2 su prekidači  , I3/I4 su tasteri sa trenutnim delovanjem .

Q1/Q3 – Izlazi ,  M1/M3 –flagovi koji pokazuju trenutnio stanje izlaza.

B07–I –kolo ,B02 ILI kolo sa invertovanim drugim ulazom i ona čine osnovne logičke funkcije.

B01 i B05 su brojač naviše i brojač naniže sa podešavanjem zadatog broja .
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5.1 Vežba1: BROJACI
Kao pripremu za rad sa opisanim uređajem potrebno je radi boljeg razumevanja prethodno proveriti funkciju  brojača /UP-DOWN COUNTER/ . 
Aktiviranjem ulaza I1 i I3 više puta (3) aktivira se brojanje naviše (I1) ili naniže (I3) , a posle završenog brojanja izlaz Q1ostaje aktivan  , odnosno sijalica stalno svetli .

Kada se aktivira prekidač I2 brojač se resetuje ,odnosno gasi se izlaz Q1.
Ovde je obavezno koristiti taster prekidač , a ne prekidač na ulazima ,jer ova kola reaguju na trenutne promene signala .
BROJANJE KOMADA –Brojač naviše /sl. /
Kod automatskih mašina često je potrebno da se izbroje proizvedeni komadi zbog utroška materijala, merenja efekata proizvodnje, merenja vremena po jedinici proizvoda  i sl . To se postiže korišćenjem brojača na čiji se ulaz veže mikroprekidač. Obzirom da brojač aktivira izlaz kada je dostignut potrebni broj komada to je potrebno da se po završetku brojanja izvrši resetovanje brojača signalomkratkog trajanja .


5.2 Vežba2 WEEKLY TIMER
Česte su potrebe da se izvrši povremeno uključivanje pojedinih uređaja / pumpe ,ventilatori ,grejači u napred zadatim vremenskim intervalima , a vezano za dane u nedelji što se realizuje preko vremenske funkcije weekly timer . Tajmer ima mogućnost podešavanja više vremenskih intervala 
 a za svaki se zadaje početak i kraj . Korišćenjem više tajmera može se realizovati složena vremenska funkcija kakav je npr.raspored zvonjenja u školama .


Isti se programa može koristiti kao raspored uključenja/ isključenja svetla u objektima , hrana i lekovi za ribice u akvarijumima, upravljane svetlom , vntilacijom i navodnjavanjem plastenika.
Ovim kolom se postiže precizna regulacija temperature pomoću temperaturne sonde , grejača i prekidača. Softver se realizuje izuzetno lako jer se program sastoji od nekoliko funkcionalnih 

Blokova. On kombinuje PI i PWM /širinska / regulaciju .Podešavanje PI regulatora se vrši pozivanjem menija i biraju se gotove kombinacije parametra PI koje su podešeni za odgovarajuće 
aplikacije ( izbor temperatura, pritisak i nivo tečnosti). Izlaz iz PI regulatora se vodi na  PWM regulator koji na taj način ima diirektnu informaciju o tome kolika je greška ,odnosno odstupanje od zadate vrednosti pa na osnovu tog podatka reguliše vreme trajanja impulsa.

U zavisnosti od veličine greške grejač se kraće ili duže uključije .Impulsi su na početku znatno duži jer je odstupanje od zadate vrednosti veće , a kratki su kada je dostignuta zadata vrednost. Na ovaj način se može ostvarit  velika preciznost  temperaturne regulacije - oko 0.1 %.
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3.1 Opis načina rada uređaja

Ulazi : 





Izlazi :

I1 Taster START




Q1-Grejač
AI1 Analogni ulaz

Pritiskom na prekidač I1 aktivira se proces temperaturne regulacije :Temperatura se meri preko temperaturne sonde pt100 ili poluprovodničke KTY 81-210  i time aktivira grejač kako je napred dato. Kod baznog modela LOGO moguće je da se dva krajnja ulaza koriste kao ulaz za analognu veličinu kakava je temperatura (pritisak protok, sila ,ubrzanje) .

Ovde je izlaz Q1 digitalna veličina koja se upravlja preko Bloka 

B02 Širinska modulacija /PWM/ 
Prilog :

Regulacija temperature – Šema delovanja 

Šema veze uređaja
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4.1 POKRETNE STEPENICE
Za masovni transport ljudi u velkim tržnim centrima , podzemnom prevozu /metro/ ili 
kao veza između podzemni prodajnih mesta i površine koriste se pokertne stepenice ili eskalatori . Uglavnom ih pokreće elektromotor snage nekoliko desetina kW te je zato važno da se obezbedi transport samo u špicevima (ovde od 7 do 10h i od 17 do 22h) svakim danom osim nedelje . Kada je eskalator isključen aktivira se nailaskom putnika , a isključuje se posle 3 min.
4.2 Opis načina rada uređaja

Ulazi : 






Izlazi :

I2 Taster START



Q1- motor eskalatora
I3 Taster STOP




        Po ujlkučenju uređaja /I2/ blok B03 preko ILI  /B06 / kola daje impuls za uključenje elevatora u slučaju da je aktiviran tajmer sa zadatim vremenskim intervalom (7/10 ili 17/22h) .Van ovih vremenskih intervala moguće je uključenje nailaskom putnika  koji aktivira fotoćeliju (I1). 

Trajanje ovog impulsa je 10 s ( preporuka 90 s) , a sledeće aktiviranje je nailaskom sledećeg putnika.

Izlaz Q1 aktivira motor velike snage ( 50 kW) ,preko trofazog kontaktora za vellike struje .Zato je za startovanje i zaustavljanje potrebno planirati duže vreme zbog inercije rotora.
     Poseban problem su električni grejači čiji je zadatak da greju stepenike ( gazišta) kako ne bi došlo do zamrzavanja pri niskim temperaturama , što se može rešiti regulacijom temperature i uključenjem 
pri spošašnjoj temperaturi nižoj od 5 C.

Prilog :

Eskalator – Šema delovanja 

Šema veze uređaja

Vremenski dijagram
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      3.2 TRANSPORTNA TRAKA :
     Prilikom ubacivanja uglja u ložište kotlova sa automatskim vođenjem procesa koristi se transportni sistem koga čine tri valjčasta transportera sa gumenom trakom i nezavisnim pogonom.
     Pri startovanju  sistema potrebno je da se prvo uključi traka najbliža ložištu / TSP3 / kako bi ubacila zaostali ugalj , a zatim i ostale redom / TSP2 i TSP1 / . Isključenje ide obrnutim redom  - prvo se isključuje TSP3 , a zadnja TSP1 i pri tom dolazi do formiranja sloja uglja na gumenim trakama za sledeće uključenje
4.Opis načina rada uređaja

Ulazi : 






Izlazi :

I1 Taster START



Q1-Transporter TSP1
I2 Taster STOP



Q2- Transporter TSP2






Q3- Transporter TSP3

      Na  priloženoj šemi se vidi da je realizacija ovog zadatka . Taster START uključuje sistem tako što prvo startuje  Transporter TSP1, a posle 10s sledeći . Prilikom zaustavljanja , vremena su data tako da posle pritiska na I2 prvo staje Q3 ,a zatim ostali obrnutim redom od uljučenja .
Blokovi  B07, B07, B09 pretstavljaju Ekskluzivno Ili , kolo koje ne dozvoljava istovremeno uključenje dva ulaza.
      Realizacija ove šeme je prosta , za proveru ispravnosti pojedinih funkcionalnih blokova i podešavanje želenog vremena preporučujemo studentima da koriste TEST mod .

Vremenski dijagram rada je dat u prilogu.
Prilog :

Transportna traka za ugalj – Šema delovanja 

Šema veze uređaja

Vremenski dijagram
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      3.3 LIFT ZA TRI ETAŽE :
     Putnički lift što se tiče pogona može relativno lako da se realizuje sa skromnim resursima / ulazi i izlazi / koje nudi PLC sa minimumom ulaza i izlaza . Za proširenje broja spratova potrebno je da se 
dodaju blokovi za proirenje broja ulaza i izlaza.

   Pri izradi programa treba voditi računa da se skvenca programa za krajnje spratove / ovde s1 i s3 / razlikuje od sekvence za sprat koji ima mogućnost izbora smera gore  /dole . 

     Prekidači p i s – poziv na sprat – su tasteri sa memorijom .Prisustvo na spratu /x / se realizuje pomoću REED kontakta /Vakuumski prekidač/ koji se aktivira pomoću magneta.
4.Opis načina rada uređaja

Ulazi : 






Izlazi :

I1, I4, I9  Poziv na sprat p1,p2,p3



Q1-Kabina dole
I2, I5, I7  Poziv iz kabine na sprat s1,s2,s3


Q2- Kabina gore
I3, I6, I8  Pristup  spratu  x1,x2,x3      


Q3- Vrata otvorena








 Q4- Vrata zatvorena
a) Poziv na spratove s1 i s3

Za krajne spratove prilikom pozivanja van kabine (p1,p3) ili iz kabine (s1,s3)  lift ostvaruje kretanje Samo gore (Q2) ili samo dole (Q1) , bez mogućnosti izbora

b) Poziv na sprat s2 

Prilikom pozivanja na sprat u sredini (2) potrebno je prvo da se odredi pravac kretanja D

I to : d1-gore ili d2 dole. Ostatak rograma je isti kao u prethodnom slučaju .

     c) Otvaranje vrata je moguće kada je lift u položaju x i pod uslovom da nisu aktivni izlazi 

Q1 i Q2.

Prilog :

Lift 3ET – Šema delovanja 

Šema veze uređaja

Vremenski dijagram
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      4.1 MAŠINA ZA DUVANU PLASTIKU :
PET ambalaža zadovoljava propise za pakovanje sokova za ljudsku upotrebu .To su epruvete velićine apotekarske flašice za alkohol (100gr) .One se ručno ubacuju u mašinu koja ih greje i pod pritiskom naduva do potrebne zapremine od 1 ili 2 litra.Pošto se širenje vrši u alat
u to se oblik boce posle širenja formira u željeni oblik boce za kolu ili kiselu vodu .

Ovaja postupak se malo razlikuje od proizvodnje ambalaže za pakovanje tečnosti i hemikalija koje nisu za ishranu .Ovde se koristi granulat plastike koji se meša sa mlevenom otpadnom plastikom i obično je u boji zbog primesa i nečistoća od raznih materijala.Granulat se sipa u sud i preko ekstrudera greje / do 150 C/ i potiskuje se ka alatu kao žitka masa u formi plastičnog creva 

(ili čarape). Postupak formiranja boce u alatu ostaje isti .
4.1.1 Opis načina rada uređaja
Ulazi : 




Izlazi :

I1 Taster START



Q1-Zatvara alat
I2 Nema Komada



Q2- Ubacuje komad
I3 Komad u alatu



Q3- Hladi 

           I4 Komad ohlađen                                            Q4-Otvara alat

         Na početku ciklusa izrade boce je naredba za start preko tastera I1 ,koji je nožni mikro prekidač. PLC dalje proverava da li je epruveta prisutna i da li je alat otvoren (Ulazi I2 i I3) . Tada se alat zatvara i boca pod pritiskom (prethodno je zagrejana) širi do krajnih dimenzija datih oblikom kanala u alatu .Aktivira se hlađenje vodom i kada temperatura padne na vrednost da se plastika ne deformiše ( iskustven podatak) alat se otvara čime je ciklus završen . Sledi umetamnje novog komada .

         Korišćeni su blokovi za trajanje zatvaranja / otvaranja alata kao i hlađenje gde može da se vrši podešavanje vremena. Ostalo su I kola koja daju na izlazu komandu u slučaju da su traženi uslovi ispunjeni .Za podešavanje temperature smeše koriste se grejači čija se temperatura meri preko temperaturne sonde fero-konstantan , ali pošto je temperatura ispod 200 C mogu da se koriste i poluprovodničke kakva je KTY 81-210  .
        Temperaturni regulator je opisan prethodno , a za njegovo korišćenje je potrebno da se osnovnom bloku PLC doda analogna ulazno izlazna jedinica za proširenje .Ovaj segment programa se ostavlja studentima da ga osmisle i provere.
Prilog :

Mašina za plastiku  – Šema delovanja 

Šema veze uređaja

Vremenski dijagram
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      4.2 MAŠINA ZA SUŠENJE TESTENINA :
         Sušenje testenina se vrši u komorama gde može da se unese 50 do 200 kg materijala. Sam proces se odvija po proceduri koju definiše tehnolog vezano za vreme trajanje i vođenje tempreraturnog procesa tokom sušenja .Parametri koji se kontorlišu su temperatura i vlaga.Povremano se otvaraju bočni otvori na komori da bi se višaka vlage izbacio preko otsisnih ventilatora . tada se snižava temperatura i proces grejanja i mešanja vazduha u komori se nastavlja.
U prilogu je data skica komore  za sušenje testenina sa uređajima koje ona sadrži.
4.2.2 Opis načina rada uređaja

Ulazi : 






Izlazi :

I1 Taster START



Q1-Ventilator -levo
I2 Taster STOP



Q2- Ventilator -desno







Q3- Grejač

  


Q4- Ventilator odsisni
      Proces sušenja počinje uključivanjem preko Ulaza I1 –Start. Tada se aktivira grejač i ventilator potiskuje vazduh prvo na levu stranu u trajanju od 15s, a posle 5s isto  na desnu stranu .
Kada se pritisne I2 zaustavlja se proces grejanja i mešanja vazduha , uključuje se odsisni ventilator 
za izbacivanje vlage.

      Ovde je korišćen brojač /blok B01 da bi signal sa tastera I1 bio trajno aktiviran , a pritiskom na I1 taj se brojač resetuje. Blokovi B02 i B09 definišu vremensko trajanje , koje je ovde podešeno na 15s.  Tkođe reset se vrši preko I2.

       Podešavanje analognih vrednosti vlažnosti i temperature ovde nije razmatrano ,ali je moguće dodavanjem proširenja sa analognim ulazima i izlazima.

Prilog :

Sušara –dispozicuja opreme

Sušara za testenine – Šema delovanja 

Šema veze uređaja

Vremenski dijagram
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ALARM :
     U daljem tekstu je dat opis alarmnog sistema , koji su realizovali učenici Prve tehničke škole u Kragujevcu ,kroz praktičan rad sa Siemensovim Logo! kontrolerom. U realizaciji su korišćeni samo digitalni ulazi , izlazi i blokovi naredbi.Rešenje je urađeno  preko OBD, zatim je izvršeno testiranje i  praktična provera rada uređaja.
      Iz priložene šeme se vidi da je realizacija relativno prosta i zahteva osnovno poznavanje rada 

sa Simensovim programom LOGO CONFORT Ver.6.0 .Obzirom da nisu iskorišćeni svi izlazi moguće je dodati segment programa za uključenje nužnog svetla u objektu .

4.Opis načina rada uređaja

Ulazi : 






Izlazi :

I1/ I3 Taster : ugrožen štićeni prostor



Q1-Sirena /alarm
I4/ I6 prekidač : ugrožen štićeni prostor


Q2-Treptajuće svetlo
I7 prekidač-set









I8 prekidač-reset 



Na ulazu uređja nalaze se tri tastera koji se aktiviraju  neovlašćenim pristupom u štićeni prostor i oni , preko ILI kolaaktiviraju brojač ,a time  se pobuđuje izlaz Q1 ako je ostvaten uslov preko bloka B06 / vreme za uključenje alarma ,ovde 10s /.

Ulazi I4/ I6 su prekidači ,koji se aktiviraju ulaskom u štićeni prostor  i oni direktno aktiviraju 

Treptač /Q1/ , ali takođe i sirenu , ulaz Q1.

Za uključenje alarma po napuštanju prostorija služi ulaz I7 , a za resetovanje alarma ulaz I8.Planirano vreme za izlazak iz štićenog prostora ovde je 10s, ali se može menjati /preporuka 30s/.

Ako se želi duži boravak u štićenom prostoru onda se sistem resetuje preko prekidača I8.

Kao taster u ovom slučaju može se koristiti dosta jeftin prekidač za struje do 1A čiji su kontakti u vakumiranom staklenom kućištu /REED kontakt / .On se aktivira magnetom , a može da trpi veliki broj uključenja i imun je na uslove okoline .


Ovde su prekidači dati kao alternativa , a čitaocu predlažemo da iskoristi iste tastere , s tim što će preko brojača /primer blok B08/ ostvariti trajni kontakt .Takođe ostavljamo čitaocu da izlaz Q3 iskoristi za aktiviranje dodatnog  izlaza ( npr. Šok svetlo )

Prilog :

Alarm – Šema delovanja 

ALARM :

     U daljem tekstu je dat opis alarmnog sistema , koji su realizovali učenici Prve tehničke škole u Kragujevcu ,kroz praktičan rad sa Siemensovim Logo! kontrolerom. U realizaciji su korišćeni samo digitalni ulazi , izlazi i blokovi naredbi.Rešenje je urađeno  preko OBD, zatim je izvršeno testiranje i  praktična provera rada uređaja.

      Iz priložene šeme se vidi da je realizacija relativno prosta i zahteva osnovno poznavanje rada 

sa Simensovim programom LOGO CONFORT Ver.6.0 .Obzirom da nisu iskorišćeni svi izlazi moguće je dodati segment programa za uključenje nužnog svetla u objektu .

4.Opis načina rada uređaja

Ulazi : 






Izlazi :

I1/ I3 Taster : ugrožen štićeni prostor



Q1-Sirena /alarm
I4/ I6 prekidač : ugrožen štićeni prostor


Q2-Treptajuće svetlo
I7 prekidač-set









I8 prekidač-reset 



Na ulazu uređja nalaze se tri tastera koji se aktiviraju  neovlašćenim pristupom u štićeni prostor i oni , preko ILI kolaaktiviraju brojač ,a time  se pobuđuje izlaz Q1 ako je ostvaten uslov preko bloka B06 / vreme za uključenje alarma ,ovde 10s /.

Ulazi I4/ I6 su prekidači ,koji se aktiviraju ulaskom u štićeni prostor  i oni direktno aktiviraju 

Treptač /Q1/ , ali takođe i sirenu , ulaz Q1.

Za uključenje alarma po napuštanju prostorija služi ulaz I7 , a za resetovanje alarma ulaz I8.Planirano vreme za izlazak iz štićenog prostora ovde je 10s, ali se može menjati /preporuka 30s/.

Ako se želi duži boravak u štićenom prostoru onda se sistem resetuje preko prekidača I8.

Kao taster u ovom slučaju može se koristiti dosta jeftin prekidač za struje do 1A čiji su kontakti u vakumiranom staklenom kućištu /REED kontakt / .On se aktivira magnetom , a može da trpi veliki broj uključenja i imun je na uslove okoline .


Ovde su prekidači dati kao alternativa , a čitaocu predlažemo da iskoristi iste tastere , s tim što će preko brojača /primer blok B08/ ostvariti trajni kontakt .Takođe ostavljamo čitaocu da izlaz Q3 iskoristi za aktiviranje dodatnog  izlaza ( npr. Šok svetlo )

Prilog :

Alarm – Šema delovanja 
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